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Herramienta programacion de placas KKmulticopter

La Herramienta de programacion de placas KKmulticopter, es una herramienta para cargar
facilmente los programas (firmware), de trabajo de las placas del KKmulticopter. Esta
disefiado para apoyar a los usuarios que nunca han cargado en programa (firmware) en un
micro-controlador antes. Sélo tienes que seleccionar el programador (firmware) y el micro-
controlador que se dispone en el equipo (Placa controladora KKmulticopter). Después usted
tiene la posibilidad de cargar un archivo de programacion (firmware) desde el PC o
directamente desde Internet, seleccionando de una lista de los ultimos programas
(firmwares), disponibles. La herramienta nos ahorra algunos ajustes en la salida. De modo
que usted no tiene que configurar todo en el lanzamiento del programa (firmware), como el
software del programa.

k L

_
i Herramienta programadora de placas kkmulticoptero 0.31 - Esta en g m LE'EIA'

Ajustes Contribuye Ayuda _mfon'namon

Elige tu programador...

programador lusba sp (USBasp, http:/imww.fischl.delusbaspl)

baud rate 19200

Elige tu placa controladora

Volver a cargar |a lista de firmwares disponibles.
Lista vuelta a cargar.
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Los equipos compatibles de vuelos son los siguientes:

Kmulticopter >K

Marca comercial: Multicopter
Pagina web de enlace: http://kkmulticopter.com

Modelos disponibles de placas:

SMD v5.5 Blackboard
Woridwide Shop
x Multi Copter
Marca comercial: Multi Copter
Pagina web de enlace: http://www.kkmulticopter.kr/index.html?modea=kk

Modelos disponibles de placas:

_"‘-: . “.'1
le m:-?.

— &

SMD PCB FlyCam AVR ISP Programmer v2.1
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Marca comercial: HobbyKing Quadcopter Control Board

Pagina wed de enlace:
http://www.hobbyking.com/hobbyking/store/ 17537 __HobbyKing_Quadcopter_Control _
Board_.html

Marca comercial: meleeshop c.0.m
Pagina web de enlace: http://stores.ebay.es/meleeshop-c-0-m/RC-Cable-and-Connecter-
/_i.html1?_fsub=2523642013& _sid=748819283& _trksid=p4634.c0.m322

Modelos disponibles de placas:

preiection at this side
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Como se muestra en las siguientes imagenes se muestran algunas de las placas de control
que podréis programar con el programa.
En los siguientes apartados iremos desglosando el sistema de programacién de las placas.

» INTALACION DEL PROGRAMA

Lo primero serd instalar el programa en la pagina de enlace es la siguiente:
http://www.lazyzero.de/en/modellbau/kkmulticopterflashtool

Disponemos de dos sistemas, Windows/Linux y Mac OS x. nos bajaremos el programa que
se nos adapte al sistema de nuestro ordenador.

Windows/Linux KKmulticopter Flash Tool VV0.31
Mac OS X KKmulticopter Flash Tool VV0.31

Después de bajarnos nuestro programa lo instalaremos en nuestro ordenador en una carpeta.
Y pondremos un enlace directo de arrancada desde nuestra pantalla inicial del sistema, como
se muestra en la siguiente imagen.

b 2040772011 22:53 Carpeta de archivos

- 30/06,/2011 21:44 Carpeta de archivos

L tmip 21,/08/2011 22:12 Carpeta de archivos
|| kkLegging 23/08/2011 22:33 Docurnento de texto 2 KB
|| kkLogging.tet.l 23/08,/2011 22:35 Archivo 1 2KB
kkMuIticupterFIashTDDI 100272011 20:32 Script de comandos de Windows 1 KB
| kkMulticopterFlashTool  21/08/2011 11:01 Executable Jar File 726 KB
|7 kkMulticopterFlashTool Archive PROPERTIES 1KE
|| kkMulticopterFlashTo... Archivo SH 1 KB
| license Documento de texto 35 KE

Realizar acceso directo

ﬂg Icono de acceso del programa

kKkMUlticopterF... en la pantalla inicio de nuestro
— Acceso directo sistema
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El siguiente paso sera ejecutar nuestro programa.

Si por casualidad nos sale este mensaje al intentar arrancar nuestro programa, tendremos que
conectar nuestro programa a la red.

vy 2
The repository to download the list of available firmwares is not available.
Make sure to be online.

Aceptar

En caso de no disponer de red internet en esos momentos podremos arrancar nuestro
programa de la siguiente forma:

En primer paso seré realizar un acceso directo al siguiente archivo:

Mormbre Fecha modificacién  Tipo Tamario

L ik 200772011 22:53 Carpeta de archivos

L sTE 30,/06/2011 21:44 Carpeta de archivos

L tmp 24,/08/2011 23:20 Carpeta de archivos

|| kkLogging 24/08/2011 23:20 Documento de texto 2KB
|_| kkLogging.txt.lck 24/08/2011 2319 Archivo LCK 0 KB
kkMulticopterFlashTool 10/02/2011 20:32 Script de comandos de Windows 1KB
| kkMulticopterFlashTool J08/2011 11:01 Executable Jar File 726 KB

|71 kkMulticopterFlashTool Archive PROPERTIES 1KB
|| kkMulticopterFlashTool.sh 10/02/. Archivo SH 1KB
|| license 17/01/2011 1 Documento de texto 35 KB
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Después de realizar esta operacion ejecutaremos el icono de acceso directo del programa,

nos saldra la mgmente ventana en ms dos
P
= =] = |
BN kkMulticopterFlashToaol - Ac ceso - - &:7

irrored by LaszyZero?

add firmware to drop down list Tricopter ¢ Ul.4g 300MHz MD [ni681 Mike Barton <m
irrored hy LazyZerol 2

add firmware to drop down 1li Tricopter ¢ Ul.4g SF [mi681 Mike Barton <mirrored
hy LazyZero> 2

add firmware to drop down 1li Tricopter ¢ Uli.d4g MD [mi681 Mike Barton (mirrored
hy LazyZero> 2

§d§ firmware to drop down 1i Y6 ¢ U1.5d SF [m1681 Mike Barton (multircshop.com

add firmware to drop down 1i Hexacopter ¢ U1.5d SF I[mi68]1 Mike Barton {multirc

zhop.com?} >

add firmuware to drop down 1i H6 ¢ U1i.5d SF [m1681 Mike Barton (multircshnp.cum_J

>
add firmware to drop down 1i KK Plus Bootloader ¢ Ui.8 [ml68] multircshop.com

>

2h—ago—2011 22:41:81 de.lazyzero.kkMulticopterFlashTool.KKMulticopterFlashIool p
rintln

INFO: Lista vuelta a cargar.

firmuwares loaded:= B85

1
25—ago—2@11 22:41:081 de.lazyzero.kkMulticopterFlashTool.KEMulticopterFlashTool ¢
hecklersion
INFO: Check the version: B.31 online is version: B.32

Nos arrancara nuestro programa.

B kkMulticopterFlashTool - Acceso directo (2] .

‘BIC:“Cosas mias“AEREOCLUB Z8i8“Controlador 4 aspas“kkMulticopter vB31>java —jar kk
MulticopterFlashTool. jar
2h—ago—2011 22:43:18 de.lazyzero.kkMulticopterFlashTool.KKMulticopterFlashTool <
init>
INFQ: Splaoh not luaded.
e

r.-- 2-40 Jocusonn LEMulticontonBlachTonl F¥MuliicontoanFlachTool ¢

) ] . ] ) : LashTool <
The repository to download the list of available firmwares is not available.
Make sure to be online.

] LashTool =

] Aceptar |
No defau | & o li.resourc
es.trans §
1~epn.,1t01~y URL: http: 7wwu.lazyzero.de/_media-f irmuares .xml
repository mirror URL: http:/swuww.michael-rossheryg.deskkmulticopter/firmuwares.xm
1

T

Esta ventana nos indica que no estamos conectado a internet, solo tenemos que presionar el
botdn aceptar.

______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________}
Manual basico de funcionamiento Programa
Version 1.0 0509201 1traduccién ST
Funciones de pantalla
Gir6scopos

o)

%
\
o




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

EN kkMulticopter Flash Tool 0.31 - online
settings Contribute Help info

Choose your programmer...

e defaults

> SELECCION DE IDIOMA

Nos cargara el programa, lo primero sera cambiar en el programa el idioma de nuestro

programa. Esta operacion sera muy facil los primero serd ir al menu de barra de programa 'y
seleccionar la funcion setting.

settings Contribute Help info
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Después de seleccionar la funcidn setting nos desplegara un menu de la barra en la funcion.

J . N
S ——

kl-cMuItiu:-::upter Flash Tool 0.531 - cnling
e —

Ecmtnhute Help info

Seleccionaremos del menu de setting la funcion de Language, esta funcion nos desplegara
otro menu con las opciones que disponemos de idiomas, nosotros seleccionaremos el idioma
Spanish que corresponde al espariol

kkMulticopter Flash Tool 0,31 - un[[nE-
m Contribute Help info

| work offline

cache firmware " i
SBasp. hito:iwww.fis

f Language 4 BE English

E* Brarilian
™= Polish

@ Spanish M

™ Russian

=7 Portugese
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Por ultimo a seleccionar el idioma nos saldra el siguiente mensaje en la pantalla, solo nos
quedara presionar el boton de Si.

E Application has to be restarted.

Si Ho

______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________}
Manual basico de funcionamiento Programa

Version 1.0 0509201 1traduccién SR
Funciones de pantalla %)
Girdscopos i




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

» LAS FUNCIONES DE NUESTRO PROGRAMA.

En este apartado iremos desglosando las funciones y funcionamiento de nuestro programa
para programar nuestras tarjetas de control.

> FUNCIONES DE MENU DE BARRA.

En este mend de barra disponemos de cuatro funciones de menda, estas funciones son las
siguientes:
1. Ajustes.
2. Contribuye.
3. Ayuda.
4. Informacion.

En la siguiente imagen se muestra la disposicion del menu de barra.

Ajustes Contribuye Ayuda informacion

Funciones menu de barra

» DESGLOSES DE FUNCIONES.
» AJUSTE.
Esta funcion se desglosa en tres sub funciones que son las siguientes:

1. Trabaje fuera de linea.
2. Copia cache de firmware.
3. Idioma.

Como se muestra en la siguiente imagen se muestra el menu de funciones de Ajuste.

-

wgontrihuye Ayuda informacion

L] Trabaje fuera de linea.
Copia caché de firmware

ttpelhwww. T

‘ f( Idioma ]
: T b

Menu de funcion Ajuste
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1. Trabajo fuera de linea.

Esta funcién es para indicar al programa que trabajamos fuera de internet o esta conectado a
internet, nos cargara una lista de programas para la placa que esta disponible en la pagina de
contacto.

Disponemos de dos opciones activada o desactivada, como se muestra en las siguientes
imagenes.

gnntrihuﬁre Ayuda info

L] Trabaje fuera de linea.

Copia ¢\ .ché de firmware

@< 1dioma

Funcién desactivada Funcién activada

2. Copia cache de firmware.

Esta funcion del mena Ajuste, nos da la posibilidad de cargar un programa a la placa,
podremos seleccionar entre varios programas que disponemos via internet y guardarlos.
Para poder trabajar con esta funcion tendremos que tener una conexion a internet.

Para acceder a esta funcion del menu realizaremos los siguientes pasos:

Lo primero sera seleccionar en la barra de menu del programa la opcion Ajuste. El siguiente
paso sera seleccionar la funcién Copia cache de firmware. Como se muestra en las
siguientes imagenes.

Herramienta programadora de pla!cf pjustes A T—

Gl Trabaje fuera de linea.

Copia caché de firmware W
‘ f( Idiocina [

|

i Trabaje fuera de linea.
Copia caché de firmware

@< idioma
—

Paso segundo

Paso primero
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A seleccionar esta funcidn nos saldra la siguiente pantalla. Si nosotros no disponemos de

conexidn a internet nos saldré la pantalla de la siguiente forma, como se muestra en la
siguiente imagen

Pantalla sin acceso

internet para descargas
de firmwares

Descarga Cerrar

Como se ve en eta pantalla en la seccion de firmware no describe ninguna posible descarga

de programa para nuestras placas. Sin esta opcion nosotros no podremos realizar ninguna
operacion de descarga,

T N — N N N N N N N N N NN R A ————
Manual basico de funcionamiento Programa

Version 1.0 05092011traduccion ST
Funciones de pantalla
Gir6scopos

%
N
(-]




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

En la siguiente imagen se muestra una conexién de internet, en esta imagen vemos que
podemos seleccionar entre varios programas para nuestra placa.

- -
l | £| Downloads dei firmware

F

firmware

M 1 SecClock Test |l Aemolane

M DualCopter W H6

B HexCopter B Hexacopter
B KK Plus Bootloader [l Power Tower

M Quadrocopter B Sexycopter (Hexacopter)

M SingleCopter M Tricopter Fanta”a S L
internet para descargas

M Twincopter M Twincopter {Servo Reverse) de firmwares

W vToL B XCopter
M Y4 M Y6

Downloads

Mame ] Status
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Por ultimo solo nos queda explicar como se compone la pantalla:
La pantalla se comprende de tres apartados:

1. Apartado de seleccion de firmware.
2. Apartado de estado de descarga.
3. Apartado de operacion a realizar.

1. Apartado de seleccion de firmware.
Como veis en la siguiente imagen vosotros podréis seleccionar firmware, de los que las
muestras en la pantalla solo tenéis que marcar estos firmware, de los que queréis disponer.
firmware

MW 1 SecClock Test |l Aeroplane
M DualCopter B HE

B HexCopter B Hexacopter

B KK Plus Bootloader [l Power Tower

W Quadrocopter W Sexycopter (Hexacopter)
B SingleCopter M Tricopter

B Twincopter B Twincopter (Servo Reverse)
W vTOoL M XCopter

M Ya | RG

2. Apartado de estado de descarga.

En este apartado como muestra las siguientes imagenes, vemos el estado de descarga que
hemos solicitado de nuestro firmware.

Descargas
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Mame Size Progress Status

KK_Clock_Testhex 149 Byte A o mp cte

Volumen de programa ceecln ol suiaitla

Nombre del firmware Velocidad descarga Accion de descarga

3. Apartado de operacion a realizar.

Nosotros en este apartado podremos indicar dos operaciones la primera es indicar que
realice la Descarga seleccionada en el apartado de firmware, mediante la pulsacion del
botdn de Descarga, la otra operacion que podremos realizar es cerrar la pantalla con el

botdn de Cerrar, en las siguiente imagen se muestra los dos botones para realizar esta
operacion.

Cerrar

4. ldioma.

Esta funcion de la opcion de mena Ajuste, la tenéis ya explicada en la seccidén Ajuste de
idiomas.
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» CONTRIBUYE.
Esta opcion del menu dispone de dos funciones que son las siguientes:

1. Enviar un informe de error.
2. Almacenar un firmware.

En la siguiente imagen se muestra las dos funciones de la opcion Contribuye.

Contribuye WVTTERENT ke ]

. Enviar un informe de error

. Almacenar un firmware

1. Enviar un informe de error.

Nosotros podremos enviar un informe de los errores que se nos produce durante el trabajo
con el programa al creador del mismo, esto es sencillo ya que solo tienes que realizar tres
pasos muy faciles, el primeros sera seleccionar en el menu de barra la opcion de Contribuye,
el siguiente paso sera seleccionar la funcién de enviar un informe de error, y nos creara un
informe en el correo electronico en tercero y Gltimo es mandar, le indicaremos al informe
que nos crea que lo manden a la direccion ya especificada en el correo, y ya esta ejecutada la
funcién, su colaboramos todos el programa se mejorara y sera mas estable en su trabajo.

En las siguientes imagenes se muestran el pasoso a seguir.

VIREPL AL |1 A1 R IR e IR P

Contribuye (WEVUTEREDT{pkE0]

. Env ar un informe de error

(e Ayuda  informacion
./ Enviar un informe de error

n ‘ Almz cenar un firmware . Almagenar un firmware

Paso primero Paso segundo
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Para; I(hristian@chrmoll‘de < christisn@chrmoll.de>;

cC |
Asunto: lKKmuIticopterFIashToDl: 031 ‘

Please add here some additional infformation t§ help me solving the problem

27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kkMultico;
INFO: Splash not loaded.
27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kdMulticopt§FlashTool KK MulticopterFlashTool <init>
INFO: C:\Users'juan catlos
27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kkMulticopt:
INFO: Windows Vista
27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kkMulticopter!
INFO:es_ES
Il 27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kdcMulticopterFl
|| INFO: C:\Cosas mias' AEREOCLUB 2010'Controlai
I 27-ago-2011 11:36:10 de lazyzero kkMulticopterF.
i

FlashT ool KKMulticopterFlashT ool <init>

lashTool KKMulticopterFlashTool <init>

Tool KKMulticopterFlashTool setLocale

m

Tool KK MulticopterFlashTool getTempFolder
r 4 aspas'kikMulticopter v03 1\tmp
Toolutils. XmlR eaderFirmwares readX{miFile
ADVERTENCIA: unknown protocol: ¢
27-ago-2011 11:36:23 de lazyzero kkMulticopterFlash§ool utils. XmIR eaderFirmwares <init>
ADVERTENCIA: unknown protocol: ¢

27-ago-2011 11:36:24 de lazyzero kkMulticopterFlash
INFO: Set the port from the properties [usb]: usb
27-ago-2011 11:36:25 de lazyzero kddMulticopterFlashTol
INFO: Volver a cargar la lista de firmwares disponibles.
27-ago-2011 11:36:25 de lazyzero kkMulticopterFlashTool
ADVERTENCIA: unknown protocol: ¢

27-ago-2011 11:36:25 de lazyzero kkMulticopterFlashTool.

(| TNFO) messases reloadl ist error

ol KK MulticopterFlashTool initGUI
KEKMulticopterFlashTool println
s. XmIR eaderFirmwares readXmlFile

MulticopterFlashT ool println

L

— —

Paso tercero

Como veis en las imé&genes es muy sencilla la funcion.
2. Almacenar un firmware.

En esta funcién podremos colocar enlaces de programas para nuestras placas, localizado por
la red de internet, como especificar sus caracteristicas. Para ha ceder a esta funcion
realizaremos los siguientes pasos.

Lo primero serd acceder al menu de barra en la opcién Contribuye, luego seleccionaremos la
funcién Almacenar un firmware, en las siguientes imagenes se muestra los pasos.

R L ke Ao N LT

M Ayuda informacion

‘ Enviar un informe de error

Contribuye (VT ERT (=]

| ‘ Enviar un informe de error

. ) AMlmacenar un firmware

M ‘ Almac =nar un firmware

Paso primero

Paso segundo
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Después de activar la funcion nos mostrara la siguiente pantalla, como se muestra en la
siguiente imagen.

,
1) amacenar un e

Tipo de multicoptero

Version |:| Tipo de placa controladora |ATmega48/PIPA |

Autor

Selecciona el tipo de firmware o introduce uno nuevo

Afiadir la direccion de internet al archivo hex. Por ejemplot: httpl:iwww.domain.com/firmware.hex
o &l nombre del archivo si esta comprimido en un archivo zip. Por ejemplot: Archivotifirmware.hex

Nombre del archivolDireccién de internet - ]

Siva a afidir un firmware comprimido en un archivo zip introduzca la direccion de internet. Por ej.
httpliiwww.dominio.comifirmware.zip

Direccion de internet del archivo comprimidoenzp [ ]

i Aiiadir una direccién de internet donde el usuario pueda encontrar informacion sobre el firmware.

Afiadir direccion de mternet I

Afiadir un comentario con lo que deseas conocer.

| Enviar || Cancelar ‘

En el siguientes comentario iremos desglosando las diferentes partes de la funcion que nos
muestra la pantalla.

Tipo de multicoptero: Aqui podréas especificar el firmware del multicoptero.

Version: Indica el numero de la version.

Tipo de placa controladora: Modelo del controlador de la placa.

Nombre del archivo de Internet: Introducir la direccion de descarga de archivo desde
internet, solo los formatos de archivos hex.

Direccion de internet del archivos comprimido Zip: Introducir la direccion de descarga
de archivo desde internet, solo los formatos de archivos Zip.

Afadir direccién de internet: Informacién del firmware, donde hay especificaciones del
mismo.

Afadir un cometario con lo que deseas conocer: Podremos comentar lo que nosotros mas
nos interese sobre el firmware, que hemos insertado en esta pantalla.

Los botones de control son los siguientes:

Boton de Enviar: Este botdn se utiliza para mandar el formulario que nosotros hemos
creado en la pantalla de esta opcion.

Boton Cancelar: Este boton se utiliza para cerrar y cancelar cualquier envié de esta
funcion.
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» AYUDA.
Esta opcion de menl nos ayudara a conectar con diferentes paginas de Ayuda. Podremos
tener informacion sobre el sistema, firmware y asi como del programa, estas paginas estan
por normal en Ingles.
Las ayudas son las siguientes:

1. Péagina oficial de KKmulticopter.

2. Pégina oficial de KKmulticopter kr.

3. Pagina oficial de lazyzero.

En la siguiente imagen se muestra el acceso a los enlaces de ayuda.

LY L. -7
CTaGen Acceso opcion Ayuda

\I\ Chequeo prevuelo original KK pagina KKmulticopter
Manual de Minsoo’s para instalar KR firmware -
Pagina KKmulticopter kr
'
), Ayuda
‘ ey Y Pagina lazyzero

» INFORMACION

Esta opcion del menu de barra la usaremos para obtener informacion del programa que
estamos utilizando, esta informacion que disponemos son las siguientes:

1. Licencia.
2. Autor.

1. Licencia.

En esta ayuda de informacion nos indica la licencia del programa y su uso, para a ceder a
esta solo tenemos que seguir un sencillo pasos como se muestra en los siguientes dibujos.

informacion informacion

E L cencia

i ‘ sobre...

Paso primero Paso segundo
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Después de seleccionar Licencia nos mostrara la siguiente pantalla como se muestra en la
siguiente imagen.

KKmulticopter Flash Tool 0.31

GMU GEMERAL PUBLIC LICENSE
Version 3, 29 June 2007
Copyright (C) 2007 Free Soflware Foundation, Inc. =hitpiifsf.orgl=
Everyone is permilted to copy and distribute verbatim copies
ofthis license document, but changing it is not allowed.

Preamble

The GMU General Public License is a free, copyleft license for
soflware and other kinds of works.

.5 are designed
1are and change the works. By contrast,
nse is intended to guarantee your freedom to
ons of a program—to make sure it remains free
: the Free Soflware Foundation, use the
: for most of our soflware; it applies also to
any other work released this way by its authors. You can apply itto
your programs, too.

When we speak of free soflware, we are referring to freedom, not
price. Qur General Pub icenses are designed to make sure that you
have the freedom to distribute copies of free soflware (and charge for

L if wrnawich 'y that ynu racoiva cnurca ~oda nr can naot it if oo

2. Autor.

Esta informacion de ayuda, nos indicara los datos del autor, version del programa, como los
posibles enlaces con las paginas oficiales en las siguientes imagenes se muestra como
acceder.

e ——————
E Li :encia s Licencia

Ambre... i Gl A8 sobre.. e

Paso primero Paso segundo

Manual basico de funcionamiento Programa
Version 1.0 0509201 1traduccién P

Funciones de pantalla %)
Girdscopos i




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

Después de seleccionar Sobre nos muestra la siguiente pantalla.

KKmulticopter Flash Tool 0.31

Herramienta programadora de placas kkmulticGptero
Bajo licencia de GPL3

Graficos por Niall

Para mas informacion, visita

sofiware docu and updatesy;
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PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

> PANTALLA DEL PROGRAMA.

> SECCIONES DE LA PANTALLA.
Las secciones que se desglosa la pantalla son las siguientes:

Elegir tu programador.

Elegir tu placa controladora.

Elegir tur firmware a programar.

Cuadro de estado de operaciones de programacion.

PO E

» ELEGIR TU PROGRAMADOR.

La opcion que se muestra en pantalla nos permite seleccionar entre una lista de
programadores de placas el nuestro, digamos el que vamos a utilizar, en la siguiente imagen
vemos sus diferentes opciones.

Elige tu programador...

programador |ushasp (USBasp, httpdiwww.fischl.delusbasp/)

puerto velocidad en baudios 19200 Usar los predeterminados por defecto

Como se muestra en la imagen superior vemos las opciones que nos da esta parte de la
pantalla de programacion, a continuacion describimos para que se utiliza cada apartado de
esta opcion.

Programador: Este apartado tendremos que indicar que programador utilizamos entre la
lista que disponemos (para mas informacion consultar el manual del programador).

Puerto: Por defecto nos daré el puerto que utiliza, en caso de puertos COM tendremos que
indicar cual se va a utilizar.

Velocidad en baudios: En este apartado tendremos que indicar que velocidad vamos a
comunicar, normal mente nos dara una por defecto.

Usar los predeterminados por defecto: En este apartado si queremos podemos indicar que
utilice por defecto los apartados de nuestro programador ya introducido.

» ELEGIR TU PLACA CONTROLADORA.
En esta opcion de la pantalla, podremos seleccionar la placa controladora que disponemos,

nos dara diversas placas controladora, solo tenemos que colocar la nuestra, en la siguiente
imagen vemos esta opcion en pantalla

Elige tu placa controladora

Como se muestra la imagen dispone de una opcién que a continuacién describimos.

Controlador: En esta opcién tendremos que indicar al programa que controlador
disponemos (para masi informacion del controlador, consultar la documentacion de nuestro
controlador).
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» ELEGIR TU FRIMWARE A PROGRAMAR.
En esta opcion de pantalla, podremos seleccionar entre dos partes:

1. Archivos.
2. Firmware.

En la siguiente imagen vemos esta opcion de pantalla.

Elige el firmware a programar...

acvo [ j=][e]

Todos los firmwares disponibles - E
firmware |Y6 { V1.1b [m48] Kkmulticopter.com )} b d IIl

Como se muestra en la siguiente imagen, vamos a desglosar los dos apartados que disponen.

Archivo: Este apartado podremos cargar nuestro programas (firmware), para las placas que
nosotros disponemaos, estos programas lo podemos tener dentro de nuestro dispositivo o en
una unidad de almacenamiento, el uso de este apartado es sencillo.

Si nosotros presionamos en el botdn de abrir, como se muestra en la siguiente imagen,

E{ Botdn de abrir firmware

Si presionas sobre este archivos nos saldra la siguiente pantalla, como se muestra en la
siguiente imagen.

‘ TricopterV1_1_M168_M328.hex
‘ TricopterVv1_1_M48_ ME88.hex
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Después de buscar el programa (Firmware), que nosotros queremos introducir en nuestra
placa controladora, lo seleccionaremos en nuestra pantalla, como se muestra en la siguiente
imagen.

|j| TricopterV1_1_M48_M88.hex

Hombre de archivo: [Tricopteryq_1_

Archivos de tipo:

Abrir | | Cancelar |

Solo nos quedara dar al botdn de abrir. Y nos ajuntara al apartado asi como se muestra en la
siguiente imagen.

Elige el firmware a programar...

ricopterv1_1_M48

Después de esta operacion, se nos activa otro boton en concreto el de introducir nuestro
programa a la placa como se muestra en la siguiente imagen.

Boton descarga programa ordenador —

programador-placa controlador

Después de presionar este botdn ya estamos descargando a nuestro controlador el programa
(Firmware).
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Todos los firmwares disponibles hd

firmware |Y6 ( V1.1b [m438] kkmulticopter.com ) -

Firmware: Este apartado podremos seleccionar o buscar los firmware compatibles con
nuestra placa via red o seleccionar uno de ellos de via red. Este apartado dispone de dos
opciones que a continuacion vamos a detallar.

1. Opcidn firmware
2. Opcion instalacion firmware a placa.

1. Opcion firmware.
En esta opcion podemos ver el firmware disponible o los firmwares compatibles con nuestra
placa, si nosotros deseamos la seleccion de un firmware concreto los seleccionamos dentro
de los que nos da esta opcidn, como se muestra en la siguiente imagen.

Todos los firmwares disponibles -

| Todos los firmwares disponibles
1 Sec Clock Test

- Sexycopter (Hexacopter)
2 Y6

Power Tower
VTOL
Tricopter
Quadrocopter

Si por lo contrario queremos los compatibles con nuestra placa seleccionaremos Todos los
firmwares disponible. Y en la opcion firmware nos saldra los compatibles con nuestra
placa. En la siguiente imagen se muestra.

Todos los firmwares disponibles

firmware [Y6 { V1.1b [m48] kkmulticopter.com }

— Y6 { V1.1b [m48] kkmulticopter.com )

. :E:'I':E:x{:opter { V4.7 [m48] kapteinkuk {(mirrored by laryzero.de) )
XCopter { V1.1 [m48] kkmulticopter.kr )
VTOL { V1.0 [m48] kkmulticopter.com )
Tricopter ( V1.6 [m48] kapteinkuk (mirrored by lazyzero.de) )
Tricopter { V1.5 [m42] kkmulticopter.com )
Sexycopter (Hexacopter) { V1.3 [m48] kkmulticopter.com )
Quadrocopter { V4.7 [m48] kapteinkuk {(mirrored by lazyzero.de) )
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2. Opcidn instalacion firmware a placa.

En esta opcion dispondremos de dos botones los cuales se utilizaran para las siguientes
funciones:

A. Botdn de informacion de enlace de firmware que se va a instalar.
B. Botdn de instalacion de firmware.

En la siguiente imagenes se muestra:

Botén A Botén B

El boton A, podremos ir al enlace del disefiador del firmware que vamos a instalar en
nuestra placa, en este boton disponemos de dos estados, estos estados son los siguientes:

= Estado sin informacion de firmware, el estado de botdn estara en gris, esto nos
indicara que no disponemos de ninguna informacion del firmware del disefiador.
= Estado con informacion de firmware, el boton estara en un estado de color azul i en

el centro una i, que nos indicara que si disponemos de informacién sobre el firmware
gue vamos a instalar en la placa.

En los siguientes imagenes se muestra los estados de los botones.

Estado sin informacion
de firmware

Estado con informacion
de firmware

El boton B, este podremos cargar a nuestra placa controladora el firmware seleccionado, el
funcionamiento de este boton es sencillo, lo primero seré seleccionar el firmware que vamos
a instalar en nuestra placa controladora, y después pulsarlo, nos cargara el firmware. En la

siguiente imagen se muestra el botdn.
I
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» CUADRO DE ESTADO DE OPERACIONES DE PROGRAMACION.

Esta sesion del programa, nos mostrara en el recuadro siguiente. Cuando nosotros
arranquemos el programa, en esta pantalla nos indicara, si queremos cargar un nuevo
firmware o nos indica que la lista de firmware se ha cargado.

Si por lo contrario estamos trabajando fuera de red, nos indicara que la lista no se ha cargado
asi como que tenemos un error, en las siguientes imagenes vemos los dos apartados de inicio
de programa.

La imagen muestra los mensajes, en estos momentos no trabajamos bajo red.

lista de firmwares disponibles.
ar.

La imagen muestra los mensajes, esa imagen nos indica que si trabajamos bajo red.

La pantalla también nos indicara la forma de carga de nuestro firmware, ya sea desde
nuestro equipo o desde la biblioteca.

A demés le mostrara todos los pasos que ha seguido para cargar en nuestra placa el firmware
que nosotros hemos seleccionado.

Si toda hay sido correcto nos mostrara el siguiente mensaje al finalizar la carga del
firmware.

avrdude.exe: verifying ...
avrdude.exe: 4076 bytes of flash verified

avrdude.exe done. Thank you.
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Ya sea en modo de carga desde nuestro equipo o desde la libreria, en las siguientes

s\kkmulticopterflashtool_0.32Vib\avrdudewindows\avrdude. exe
avrdude.exe: AVR device initialized and ready to accept instructions
Reading | #H# 88 S HAHAHAHEHEHEHEAHATAEARARH AR RARHAHEHEEE | 100% 0.00s

signature = 0x1e920a

Programar el firmware desde |a biblioteca.

CACosas mias\AEREOCLUB 2010\Controlador 4 aspas\kkmulticopterflashtool_0.32
avrdude exe: AVR device initialized and ready to accept instructions

Reading | # 8 E A A A AR A R AR A A AR AR | 100% 0.008

signature = 0x1e920a

Writing | #HHHEHHSEHEEHSSEEH SRR BB | 100% -0.00s
I

En la siguiente imagen se muestra que el programa ha sido cargado desde nuestra biblioteca
de firmware.

Esperamos que este manual sea de gran ayuda para poder utilizar este programa de
carga de firmware de las placas controladoras.

Si veis algun erro y queréis comentarlo, solo tenéis que poneros en contacto con
nosotros indicarlo y lo corregiremos, sera de gran ayuda para todos.

Las versiones compatibles para este manual son las siguientes:
kkMulticopterFlash v0.30
kkMulticopterFlash v0.31
kkMulticopterFlash v0.32

Que los disfrutéis.

www.clubcierzo.com

Manual basico de funcionamiento Programa
Version 1.0 05092011traduccion P
Funciones de pantalla
Gir6scopos




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________}
Manual basico de funcionamiento Programa

Version 1.0 0509201 1traduccién SR
Funciones de pantalla
Gir6scopos

)
o




Manual basico
PROGRAMA PROGRAMACION PLACAS KKMULTICOPTER

______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________}
Manual basico de funcionamiento Programa

Version 1.0 0509201 1traduccién SR
Funciones de pantalla
Gir6scopos

)
o




